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RINGKASAN

Saat ini alat transportasi sudah menjadi kebutuhan penting bagi masyarakat Indonesia. Semakin meningkatnya kebutuhan masyarakat mengakibatkan semakin meningkatnya pula penggunaan alat transportasi di Indonesia. Mobil merupakan salah satu kendaraan pilihan bagi setiap keluarga di Indonesia. Mobil banyak digemari oleh masyarakat karena dapat menampung jumlah penumpang atau angkutan yang banyak. Selain itu, mobil juga dianggap lebih aman dan nyaman digunakan untuk berpergian. Namun kenyamanan dan keamanan sering terganggu saat melalui jalan yang sempit dan saat berapapasan dengan kendaraan lain. Hal tersebut sering menjadi penyebab kecelakaan karena pengemudi tidak dapat mengetahui jarak yang pasti obyek yang berada di sekitar mobil yang dikemudikannya. Sehingga kendaraan mengalami kerusakan dan bahkan dapat mengancam keselamatan pengendara mobil. Oleh sebab itu, kami mempunyai gagasan untuk menciptakan alat yang dapat menunjukan jarak obyek di sekitar kendaraan. Alat tersebut adalah Sejaman Antik (Sensor Jarak Aman dengan Gelombang Ultrasonik). Alat ini memanfaatkan gelombang ultrasonik dari sensor HC SR 04. Sensor HC  SR 04 yang dipasang pada keemat sisi kendaraan akan memancarkan sinyal kemudian mengenai obyek benda dan dipantulkan kembali ke HC SR 04 dan dikirim ke arduino. Kemudian arduino akan menerjemahkan sinyal dar HC SR 04 menjadi angka yang akan ditampilkan oleh layar display. Selain jarak, alat ini juga dilengkapi dengan lampu indikator dan sirine buzzer yang akan memberi peringatan kepada pengemudi tentang jarak obyek di sekitar mobil. Apabila indikator lampu hijau menyala, maka jarak menjukkan aman. Jika lampu indikator merah menyala dan diikuti sirine buzzer yang berbunyi berarti menunjukkan jarak yang tidak aman atau pengemudi harus berhati-hati. Dengan tampilan display, lampu indikator, dan sirine buzzer akan memudahkan pengemudi untuk mengetahui jarak obyek di sekitar mobil. Sehingga pengemudi akan lebih nyaman, aman, dan mudah dalam mengemudikan kendaraan dengan kondisi jalan yang sempit.


BAB I PENDAHULUAN
1.1.  Latar Belakang
Alat transportasi sudah menjadi kebutuhan primer bagi masyarakat dunia di zaman sekarang. Setiap harinya, manusia tidak lepas dari yang namanya alat transportasi, baik alat transportasi tradisional maupun alat transportasi modern.  Di Indonesia, mobil menjadi salah satu alat transportasi yang diminati oleh masyarakat. Berdasarkan data dari Gabungan Industri Kendaraan Bermotor Indonesia (Gaikindo), penjualan mobil penumpang dan komersial di Indonesia selama 2014 mencapai 1.208.019 unit (koran Sindo).
Ada beberapa alasan mengapa mobil banyak dipilih oleh sebagian besar masyarakat sebagai alat transportasi utama antara lain bila dibandingkan dengan dengan alat transportasi lain seperti sepeda motor, mobil lebih nyaman dan aman untuk digunakan berpergian dalam kondisi apapun. Seperti ketika musim penghujan masyarakat cenderung memilih mobil sebagai alat transportasi untuk perpergian. Mobil juga dilengkapi dengan fasilitas yang memberikan kenyaman seperti air conditioner dan tempat duduk yang nyaman. Selain itu, mobil juga mempunyai kapasitas yang lebih banyak, baik untuk penumpang maupun untuk barang. 
Dengan kapasitas yang banyak mobil mempunyai ukuran yang besar sehingga akan menjadi kendala saat dihadapkan dengan kondisi jalan yang sempit atau saat harus simpangan dengan kendaraan lain. Hal ini akan menyulitkan pengemudi dalam mengemudikan kendaraannya. Tak jarang kendaraan bersenggolan dan saling tabrak sehingga kendaraan mengalami kerusakan dan membayakan keselamatan pengendara. 
Untuk itu dibutuhkan alat penunjuk jarak aman yang pasang pada kendaraan. Alat tersebut harus memberikan jarak yang akurat sesuai dengan kondisi nyata. Sehingga pengemudi mudah untuk melihat jarak obyek di sekitar kendaraan.

1.2.  Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah yang telah diuraikan dapat dirumuskan permasalahan-permasalahan sebagai berikut:
1. Berapa besar frekuensi gelombang ultrasonik yang dipancarkan oleh sensor HC SR 04 pada alat Sejaman Antik?
2. Berapa panjang gelombang ultrasonik yang dipancarkan oleh sensor HC SR 04 pada alat Sejaman Antik pada saat bekerja?
3. Seberapa efektif alat Sejaman antik  bila digunakan oleh masyarakat?

1.3.  Tujuan
Berdasarkan permasalahan yang dirumuskan di atas, penulisan program kreativitas mahasiswa ini bertujuan untuk:
1. Mengetahui besar frekuensi gelombang ultrasonik yang dipancarkan oleh sensor HC SR 04 pada alat Sejaman Antik.
4. Mengetahui panjang gelombang ultrasonik yang dipancarkan oleh sensor HC SR 04 pada alat Sejaman Antik pada saat bekerja?.
2. Mengetahui efektif atau tidaknya alat Sejaman Antikr bila digunakan oleh masyarakat.

1.4. Luaran yang Diharapkan
Luaran yang diharapkan dari program ini adalah dapat terciptanya alat penujuk jarak aman yang akurat. Alat ini memanfaatkan pancaran gelombang ultrasonik sebagai pendeteksi keberadaan obyek yang berada di sekitar kendaraan. Sehingga pengemudi akan dengan mudah mengetahui jarak obyek yang berada di sekitar kendaraan. Oleh karena itu, harapannya alat ini dapat dimanfaatkan oleh masyarakat. Selain itu, hasil penelitian akan menghasilkan makalah yang diseminarkan, publikasi dalam bentuk jurnal ilmiah, dan mendapatkan paten.

1.5. [bookmark: _GoBack] Kegunaan Program
Manfaat yang diharapkan dari terlaksanakanya program ini adalah:
1. Alat dapat digunakan oleh pengendara mobil saat berada dalam kondisi jalan yang sempit, macet, dan saat berpapasan dengan kendaraan lain.
2. Alat ini diharapkan dapat mengurangi dampak kecelakaan.
3. Risiko terjadinya kecelakaan dapat dikurangi karena alat ini dilengkapi indikator peringatan sehingga pengemudi akan lebuh berhati-hati.
4. Mahasiswa dapat menerapkan ilmu yang didapatkan pada bangku kuliah untuk mengaplikasikannya dalam masyarakat sebagai bentuk pelaksanaan tri dharma perguruan tinggi.

BAB II TINJAUAN PUSTAKA
Alat Sejaman Antik pada prinsip dasarnya yaitu sensor memancarkan gelombang ultrasonik. Ketika mengenai obyek golembang ultrasonik tersebut akan memantul kembali ke sensor kemudian gelombang hasil pantulan akan dikirim ke arduino dalam bentuk sinyal. Sinyal tersebut akan dirubah dalam bentuk jarak yang kemudian ditampilkan pada display LED, lampu indikator, dan sirine buzzer sebagai peringatan. Untuk menciptakannya, dibutuhkan beberapa komponen yang menunjang sistem kerja alat tersebut. Komponen tersebut antara lain sensor HC SR 04, arduino, kabel, lampu led, display LED, dan buzzer.

2.1. Sensor HC SR 04
Sensor  jarak  ultrasonik ping adalah sensor  40  khz  produksi  parallax  yang  banyak digunakan untuk aplikasi atau kontes robot cerdas. Kelebihan sensor ini adalah hanya membutuhkan 1 sinyal (SIG) selain jalur 5 v dan ground.  Perhatikan  gambar dibawah ini:
[image: ]
Gambar 1 Sensor jarak ultrasonik HC SR 04
Sensor PING mendeteksi jarak objek dengan cara memancarkan gelombang ultrasonik (40 KHz) selama t = 200 us kemudian mendeteksi pantulannya. Sensor PING memancarkan gelombang ultrasonik sesuai dengan kontrol dari mikrokontroller pengendali (pulsa trigger dengan tout min 2 us).
Sensor Ping mendeteksi jarak obyek dengan cara memancarkan elombang ultrasonik (40 KHz) selama tBURST (200 μs) kemudian mendeteksi pantulannya. Sensor Ping memancarkan gelombang ultrasonik sesuai dengan kontrol dari mikrokontroler  pengendali  (pulsa trigger  dengan  tOUT min 2  μs). Gelombang ultrasonik ini melalui  udara  dengan  kecepatan  344  meter  per  detik,  mengenai obyek dan memantul kembali ke sensor. Ping mengeluarkan pulsa output high pada pin SIG setelah  memancarkan gelombang ultrasonik dan setelah  gelombang  pantulan terdeteksi Ping akan membuat output low pada pin SIG. Lebar pulsa High (tIN) akan sesuai dengan lama waktu tempuh gelombang ultrasonik untuk 2x  jarak ukur dengan obyek. Maka jarak yang diukur adalah [(tIN s x 344 m/s) ÷ 2] meter.
[image: ]
Gambar 2 Jarak ukur sensor HC SR 04

2.2. Arduino
Proyek arduino berasal dari Ivrea, Italia pada tahun 2005. Saat ini produk arduino telah terjual lebih dari 120.000 unit. Pendiri dari proyek arduino ini yaitu Missimo Banzi dan David Cuartielles. Karena arduino bersifat open source saat ini telah banyak produk yang telah menirunya seperti freeduino, cosmo black star, freeduino maxserial dan zigduino. Banzi dan Cuartielles masih menggembangkan arduino hingga saat ini dengan dibantu oleh Tom Igoe, Gianluca Martino, David Mellis dan Nicholas Zambetti. Selain itu arduino juga dikembangkan oleh banyak komunitas di dunia karena bersifat open source sehingga menjadikan pengembangan arduino begitu pesat (arduino.cc, wikipedia, 2015).
Arduino adalah suatu minimum sistem yang menggunakan IC dari keluarga AVR dan bersifat open source dengan nama produk arduino. Arduino menggunakan bahasa pemrograman sendiri yang menyerupai bahasa C. Nama jenis pemrogramannya yaitu bootloader yang telah ditanam di IC mikronya sebelum dijual ke pasaran. 
Bootlader ini yang berfungsi untuk penengah antara compiler arduino dengan mikrokontroler. Untuk melakukan pemrograman menggunakan software arduino IDE. Arduino IDE dibuat dari bahasa pemrograman JAVA. Arduino IDE juga dilengkapi dengan library C/C++ yang biasa disebut Wiring yang membuat operasi input dan outputnya menjadi lebih mudah. Paket arduino biasanya telah mencakup USB downloader sehingga untuk flash program ke mikrokontroller tinggal langsung menghubungkannya dengan USB komputer/ laptop.

2.3. Gelombang Ultrasonik
Gelombang ultrasonik merupakan gelombang mekanik dengan frekuensi di atas 20kHz. Gelombang ini dapat merambat dalam medium padat, cair, dan gas. Hal ini disebabkan karena gelombang ultrasonik merupakan rambatann energi sebagai interaksi dengan medium yang dilaluinya (Bueche, 1986).
Kerakteristik gelombang ultrasonik yang melalui medium mebngakibatkan getaran partikel dengan medium amplitudo sejajar dengan arah rambat secara longitinal sehingga menyebabkan parikel medium membentuk rapatan (strain) dan tegangan (stress). Proses kontinu yang menyebabkan terjadinya rapatan dan regangan di dalam medium desebabkan oleh getaran partikel secara periodik selam gelombang ultrasonik melaluinya (Resnick dan Halliday, 1992).
[image: ]
Gambar 3 Gaya yang terjadi ketika gelombang suara merambat (Yatarif, 2008)
	Gelombang yang merambat dalam medium mematuhi hukum Newton II,

dimana: m = massa dan a = percepatan

Selama gelombang suara merambat, elemen Kn berpindah seperti pada gambar berikut.
[image: ]
Gambar  4 Perpindahan elemen selama gelombang suara merambat (Yatarif, 2008)

2.4. Panjang Gelombang Ultrasonik
Panjang gelombang (λ) adalah jarak yang ditempuh gelombang suara dalam periode satu getaran. Frekuensi (f) adalah banyaknya gelombang yang bergetar dala waktu satu detik yang diberi satuan Hertz. Manusia dapat mendengar gelombang suara antara 20 Hz sampai 20kHz. Gelombang ultrasonik merupakan gelombang suara denngan frekensi di atas 20 kHz. Frekuensi ultrasonik yang digunakan  untuk diagnosis berkisar 1 sampai 10 MHz (Pauly and Schwan, 1971; Parker, 1983).
Periode adalah waktu yang dibutuhkan gelombang untuk menempuh satu panjang gelombang dan sebanding dengan 1/f. Kecepatan ultrasonik (v) adalah jarak yang dilalui oleh gelombang per satuan waktu dan sebanding dengan panjang gelombang dibagi dengan periode. Karena periode dan frekuensi berbanding terbalik dengan, maka hubungan antara kecepatan, panjang gelombang, dan frekuensi untuk gelombang ultrasonik adalah 

dimana c (m/s) adalahj kecepatan gelombang ultrasonik dalam medium, λ (m) adalah panjang gelombang, dan f (Hertz) adalah frekuensi.

BAB III METODE PELAKSANAAN
Untuk mencapai tujuan dari program kreativitas mahasiswa karsa cipta ini, penulis membuat metode pelaksanaan yang terdiri dari observasi, persiapan, perencanaan, pembuatan, uji coba, dan evaluasi. Adapun metode yang penulis susun adalah sebagai berikut:
3.1.  Observasi
Ini merupakan tahap awal yang mana dalam tahap ini kami akan mengevaluasi alat penunjuk jarak yang beredar di pasaran. Hal ini bertujuan untuk mengambil kesimpulan terhadap kelemahan dan kekurangan yang perlu dibenahi dari alat penunjuk jarak yang sudah ada.

3.2.  Persiapan Alat dan Bahan
Dalam proses ini mencakup pembuatan rancangan ide mengenai prinsip kerja alat penunjuk jarak dan konsep dasar setiap komponen yang ada pada alat Sejaman Antik. Adapun pemilihan material dan komponen yang akan digunakan antara lain;
1. Akumulator
Akumulator berfungsi sebagai sumber energi listrik dengan arus searah (direct current). Akumulator yang memiliki tegangan DC 12 volt dipilih sebagai sumber energi listrik karena akumulator sudah terdapat pada mobil sehingga tidak perlu membawa sumber energi baru.
2. Arduino 
Arduino berfungsi sebagai control sistem yang mengendalikan perangkat dan komponen yang lain. Sehingga komponen yang lain dapat bekerja.
3. Casing
Merupakan kotak yang terbuat dari polimer fiber. Casing berfungsi sebagai rumah tempat layar display, lampu indikator, dan juga sebagai tempat perangkat lainnya.
4. Sensor HC SR 04
Sensor HC SR 04 berperan untuk memancarkan gelombang ultrasonik sehingga dapat mengenati obyek di sekitar dan dipantulkan kembali untuk diteruskan ke arduino. 
5. Lampu Indikator 
Ada dua lampu led hijau dan merah yang berfungsi sebagai lampu indikator. Apabila lampu led merah menyala menunjukkan ada obyek di sekitar kendaraan sehingga pengemudi harus berhati-hati. Jika  lampu led hijau yang menyala dan lampu led merah padam menunjukkan bahwa jarak obyek di sekitar kendaraan dalam kondisi aman.
6. Sirine Buzzer
Sirine buzzer berfungsi menghasilkan suara yang memberi tanda peringatan kepada pengemudi agar berhati-hati karena terdapat obyek da sekitar kendaraan.
7. Kabel
Kabel berfungsi sebagai media penghubung mengalirnya arus dari akumulator hingga resistor. Sehingga akan terjadi pemanasan pada resistor.

3.3.  Perencanaan Alat
1. Desain Alat
Desain alat yang akan dibuat adalah seperti gambar di bawah ini:


Gambar 2. Desain Alat Tabrak Motor
2. Rangkaian Alat
[image: ]
Gambar 3. Rangkaian Kelistrikan Alat Tabrak Motor
3. Perhitungan Alat
Dari gambar rangkaian kelistrikan alat, kita ketahui nilai E dan Rt.
E	= 12 volt
		= () + () + () = 
Rt	=  = 5 
Dengan nilai E dan R yang telah diketahui, dapat dicari besarnya arus yang mengalir pada rangkaian dan juga daya yang dibutuhkan alat.
Arus yang mengalir pada rangkaian
E	= I . R
I	= 
I	= 2,4 Ampere
Daya yang dibutuhkan alat
P 	= I . E
		= 2, 4 A . 12 volt
P	= 28,8 watt
Kesimpulan dari hasil di atas adalah alat dapat diterapkan karena arus yang mengalir hanya sebesar 2,4 A dan daya yang dibutuhkan sebesar 28,8 watt sedangkan akumulator dapat mengalirkan arus listrik sebesar 5 A dan dapat memberikan daya sebesar 60 watt.

3.4.  Tahap Pembuatan 
Pembuatan alat Sejaman Antik melalui berbagai tahap, yaitu :
1. Tahap pertama adalah membentuk casing. Casing terdiri dari dua bagian, bagian atas dan bagian bawah.
2. Tahap kedua adalah merakit komponen.
3. Tahap ketiga yaitu pemprograman pada arduino.
4. Tahap keempat adalah pemasangan komponen pada casing.

3.5. Uji Coba
Uji coba dilakukan untuk mengetahui keakuratan jarak yang ditapilkan pada layar display dengan jarak sebenarnya. Selain itu, juga untuk memastikan lampu indikator dan sirine buzzer bekerja dengan baik.

3.6. Tahap Evaluasi
Setelah alat dibuat dan diuji coba perlu adanya tahap evaluasi. Evaluasi dilakukan untuk pembenahan serta pengembangan yang meliputi bentuk alat, kestabilan jarak yang ditampilkan, dan pemanasan alat.

BAB IV ANGGARAN BIAYA DAN JADWAL KEGIATAN
4.1. Anggran Biaya
	NO.
	JENIS PENGELUARAN
	BIAYA (Rp)

	1.
	Peralatan penunjang
	2.913.000

	2.
	Bahan habis pakai
	3. 495.500

	93.
	Perjalanan
	2.218.200

	4.
	Lain-lain
	1.740.000

	JUMLAH
	10.367.100


4.2. Jadwal Kegiatan
	No.
	Kegiatan
	Bulan 1
	Bulan 2
	Bulan 3
	Bulan 4
	Bulan 5
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LAMPIRAN-LAMPIRAN	
Lampiran 1. Biodata Ketua, Anggota, dan Dosen Pembimbing
A.  Identitas Diri Ketua
	1
	Nama Lengkap
	Manfa’at

	2
	Jenis Kelamin
	Laki-laki

	3
	Program Studi
	Pendidikan Teknik Otomotif

	4
	NIM
	5202413091

	5
	Tempat dan Tanggal Lahir
	Blitar, 12 Oktober 1994

	6
	E-mail
	okemanfaat@yahoo.com 

	7
	Nomor Telepon/ Hp
	085755933121



B. Riwayat Pendidikan
	
	SD
	SMP
	SMA

	Nama Institusi
	SDN Ploso 1
	MTsN Jambewangi
	MA Assalam Blitar

	Jurusan 
	-
	-
	IPA

	Tahun Masuk-Lulus
	2001-2007
	2007-2010
	2010-2013



C. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	1
	Juara 1 Satgana Cup Tingkat Kabupaten Blitar
	Palang Merah Indonesia Kabupaten Blitar
	2012

	2
	Juara 3 LKTI Tingkat Kabupaten Blitar
	Kwarcab Pramuka Kabupaten Blitar
	2011

	3
	Juara Harapan 3 Tingkat Kabupaten Blitar
	STIT Al Muslihuun Blitar
	2012

	4
	Didanai PKM-KC
	Dikti 
	2014



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggung jawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah PKM 2015.
							Semarang,  9 September 2015							Pengusul,
							

							(Manfa’at)
 
A. Identitas Diri Anggota 1
	1
	Nama Lengkap
	Ahmad Mafruchul Fitroh

	2
	Jenis Kelamin
	Laki-laki

	3
	Program Studi
	Pendidikan Teknik Otomotif

	4
	NIM
	5202413092

	5
	Tempat dan Tanggal Lahir
	Wonosobo, 12 Desember 1994

	6
	E-mail
	mafruchulfitroh@gmail.com 

	7
	Nomor Telepon/ Hp
	085712713920



B. Riwayat Pendidikan
	
	SD
	SMP
	SMA

	Nama Institusi
	MI Ma’arif Kalibeber Wonosobo
	SMP Nusantoro Wonosobo
	SMK Takhasus Al-qur’an Wonosobo

	Jurusan 
	-
	-
	TKR

	Tahun Masuk-Lulus
	2001-2007
	2007-2010
	2010-2013



C. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	1
	-
	-
	-



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggung jawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah PKM 2015.
							Semarang, 9 Maret 2015								Anggota 1,
							

							(Ahmad Mafruchul Fitroh)



A. Identitas Diri Anggota 2
	1
	Nama Lengkap
	Bima Wira Nusantoro

	2
	Jenis Kelamin
	Laki-laki

	3
	Program Studi
	Pendidikan Teknik Otomotif

	4
	NIM
	5202413082

	5
	Tempat dan Tanggal Lahir
	Magelang, 31 Agustus 1994

	6
	E-mail
	aguslutanto@gmail.com  

	7
	Nomor Telepon/ Hp
	085729816744



B. Riwayat Pendidikan
	
	SD
	SMP
	SMA

	Nama Institusi
	SDN Bawang
	SMPN 1 Temuran
	SMKN 1 Magelang

	Jurusan 
	-
	-
	Otomotif

	Tahun Masuk-Lulus
	2000-2006
	2006-2009
	2009-2012



C. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	1
	Juara 1 Lomba Matematika Teknik se-SMK Kota Magelang
	Dinas Pendidikan Kota Magelang
	2010

	2
	Juara 1 Lomba Matematika Teknik se-SMK Kota Magelang
	Dinas Pendidikan Kota Magelang
	2011

	3
	Lulusan Terbaik SMKN 1 Magelang
	SMKN 1 Magelang
	2012

	4
	Didanai PKM-KC sebagai Ketua
	Dikti 
	2014

	5
	Didanai PKM-K sebagai Anggota
	Dikti
	2014



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggung jawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah PKM 2015.
							Semarang, 9 September 2015								Anggota 2,
							

							(Bima Wira Nusantoro)



D. Identitas Diri Anggota 3
	1
	Nama Lengkap
	Ahmad Mafruchul Fitroh

	2
	Jenis Kelamin
	Laki-laki

	3
	Program Studi
	Pendidikan Teknik Otomotif

	4
	NIM
	5202413092

	5
	Tempat dan Tanggal Lahir
	Wonosobo, 12 Desember 1994

	6
	E-mail
	mafruchulfitroh@gmail.com 

	7
	Nomor Telepon/ Hp
	085712713920



E. Riwayat Pendidikan
	
	SD
	SMP
	SMA

	Nama Institusi
	MI Ma’arif Kalibeber Wonosobo
	SMP Nusantoro Wonosobo
	SMK Takhasus Al-qur’an Wonosobo

	Jurusan 
	-
	-
	TKR

	Tahun Masuk-Lulus
	2001-2007
	2007-2010
	2010-2013



F. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	1
	-
	-
	-



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggung jawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah PKM 2015.
							Semarang, 9 September 2015								Anggota 3,
							

							(Agus Lutanto)


A. 
B. Identitas Diri Anggota 4
	1
	Nama Lengkap
	Ahmad Mafruchul Fitroh

	2
	Jenis Kelamin
	Laki-laki

	3
	Program Studi
	Pendidikan Teknik Otomotif

	4
	NIM
	5202413092

	5
	Tempat dan Tanggal Lahir
	Wonosobo, 12 Desember 1994

	6
	E-mail
	mafruchulfitroh@gmail.com 

	7
	Nomor Telepon/ Hp
	085712713920



C. Riwayat Pendidikan
	
	SD
	SMP
	SMA

	Nama Institusi
	MI Ma’arif Kalibeber Wonosobo
	SMP Nusantoro Wonosobo
	SMK Takhasus Al-qur’an Wonosobo

	Jurusan 
	-
	-
	TKR

	Tahun Masuk-Lulus
	2001-2007
	2007-2010
	2010-2013



D. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	1
	-
	-
	-



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggung jawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah PKM 2015.
							Semarang, 9 September 2015								Anggota 4,
							

							(Agus Lutanto)


A. Identitas Diri Anggota 5
	1
	Nama Lengkap
	Ahmad Mafruchul Fitroh

	2
	Jenis Kelamin
	Laki-laki

	3
	Program Studi
	Pendidikan Teknik Otomotif

	4
	NIM
	5202413092

	5
	Tempat dan Tanggal Lahir
	Wonosobo, 12 Desember 1994

	6
	E-mail
	mafruchulfitroh@gmail.com 

	7
	Nomor Telepon/ Hp
	085712713920



B. Riwayat Pendidikan
	
	SD
	SMP
	SMA

	Nama Institusi
	MI Ma’arif Kalibeber Wonosobo
	SMP Nusantoro Wonosobo
	SMK Takhasus Al-qur’an Wonosobo

	Jurusan 
	-
	-
	TKR

	Tahun Masuk-Lulus
	2001-2007
	2007-2010
	2010-2013



C. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	1
	-
	-
	-



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggung jawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.
Demikian biodata ini saya buat dengan sebenarnya untuk memenuhi salah satu persyaratan dalam pengajuan Hibah PKM 2015.
							Semarang, 9 September 2015								Anggota 5,
							

							(Agus Lutanto)




A. Identitas Diri Dosen Pembimbing
	1
	Nama Lengkap
	Dr. Dwi Widjanarko S.Pd., ST., MT.

	2
	Jenis Kelamin
	Laki-laki

	3
	Jabatan Dosen
	Ketua Program Studi Teknik Mesin S1

	4
	NIDN
	000601606

	5
	Alamat
	Jl. Dinar Mas VII/35 Mateseh Tembalang Semarang

	6
	E-mail
	dwi2_otosmg@yahoo.com  

	7
	Nomor Telepon/ Hp
	08157613732



B. Riwayat Pendidikan
	
	S1
	S2
	S3

	Nama Institusi
	IKIP Padang dan Universitas Diponegoro Semarang
	Universitas Gajah Mada
	Universitas Negeri Yogyakarta

	Jurusan 
	Pendidikan Teknik Otomotif dan Teknik Mesin
	Teknik Mesin PPS
	Pendidikan Teknologi dan Kejuruan PPS

	Tahun Masuk-Lulus
	1993-2003
	2004
	2003



C. Penghargaan dalam 10 tahun Terakhir
	No.
	Jenis Penghargaan
	Institusi Pemberi Penghargaan
	Tahun

	1
	-
	-
	-



Semua data yang saya isikan dan tercantum dalam biodata ini adalah benar dan dapat dipertanggungjawabkan secara hukum. Apabila di kemudian hari ternyata dijumpai ketidak sesuaian dengan kenyataan, saya sanggup menerima sanksi.  Demikian biodata ini saya buat dengan sesungguhnya dan sebenarnya.		
					Semarang, 9 September 2015
					Dosen Pembimbing,
				

					(Dr. Dwi Widjanarko S.Pd., ST., MT)


 

Lampiran 2. Justiﬁkasi Anggaran Kegiatan
1. Peralatan Penunjang
	Material
	Justifikasi
Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Tang
	Merakit rangkaian
	1 set
	250.000
	250.000

	Obeng 
	Merakit alat
	1 set
	175.000
	175.000

	Solder 
	Menyolder rangkain
	1 buah
	150.000
	150.000

	Multimeter
	Mengukur rangakian
	1 buah
	300.000
	300.000

	Bor kecil
	Melubangi PCB, pipa, meja
	1 buah
	629.900
	629.900

	Palu 
	Membuat meja simulasi
	1 buah
	54.000
	54.000

	Printer
	Mencetak rangkaian
	1 buah
	732.000
	732.000

	Setrika
	Menempelkan rangkain pada PCB
	1 buah
	150.000
	150.000

	Kompresor 
	Pembersih rangkain
	1 buah
	350.000
	350.000

	Gergaji pipa
	Memotong impra board, stiker729.900
	1 buah
	68.000
	68.000

	Gunting
	Motong kabel,
	1 buah
	8.000
	8.000

	Pisau cutter
	Memotong kanopi
	1 buah
	46.500
	46.500

	SUBTOTAL
	2.813.400



2. Bahan Habis Pakai
	Material
	Justifikasi
Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Kertas
	Pembuatan laporan
	2 rim
	45.000
	90.000

	Kertas foto
	Mencetak rangkaian
	3 buah
	8.000
	24.000

	Tinta
	Prin laporan
	4 buah
	32.000
	128.000

	Akumulator 12 V
	Sumber energi
	2 buah
	185.000
	370.000

	Transformator
	Pengisian akumulator
	1 buah
	350.000
	350.000

	Kabel rol 5 m
	Menyalurkan sumber listrik PLN pada transformator
	1 buah
	30.000
	30.000

	Pipa 
	Pembuatan meja uji coba
	2 buah
	35.000
	70.000

	Fitting L
	Penyambung pipa
	4 buah
	7.000
	24.000

	Lem pipa
	Menyatukan pipa
	2 buah
	15.000
	30.000

	
	
	
	
	

	Mur baut
	Bahan penyambung
	10 buah
	5.500
	55.000

	Kabel listrik
	Pengantar arus listrik
	7 meter
	5.000
	35.000

	Kabel pelangi
	Penghubung HC SR 04 dengan arduino
	3 meter
	18.000
	54.000

	Penetrant
	Membersihkan komponen listrik
	1 buah
	75.000
	75.000

	Resistor  1k ohm
	Pengaman rangkaian
	6 buah
	1.000
	6.000

	Sensor HC SR 04
	 Pemancar gelombang ultrasonik
	4 buah
	97.000
	388.000

	Lampu LED
	Sebagai indikator
	6 buah
	7.000
	42.000

	Timah
	Penghubung
	1 rol
	75.000
	75.000

	Kabel tees
	Kabel pengikat
	1 pack
	20.000
	20.000

	Isolasi
	Isolator
	2 buah
	6.500
	13.000

	PCB
	Tempat merangka komponen
	2 buah
	40.000
	80.000

	Arduino uno
	Pengontrol sistem
	1 buah
	558.000
	558.000

	Bak plastik
	Media uji coba
	 1 buah
	25.000
	25.000

	Sulfur
	Pelarut elemen PCB
	3 buah
	17.500
	52.500

	Socket baterai
	Pengubung baterai
	2 buah
	5.000
	10.000

	Amplas 
	Menghaluskan permukaan plat
	4 lembar
	2.000
	8.000

	Pulpen
	Penanda rangakain
	1 buah
	7.500
	7.500

	Lem 
	Menempelkan perekat
	1 buah
	15.000
	15.000

	Spidol
	Penanda
	1 buah
	8.000
	8.000

	Kaos tangan
	Pelindung tangan
	5 pasang
	15.000
	75.000

	Cairan fiber
	Bahan pembuat casing
	2 liter
	75.000
	150.000

	Resin 
	Bahan campuran fiber
	0.5 liter
	90.000
	45.000

	Malam
	Bahan cetakan casing
	4 buah
	15.000
	60.000

	Sisir male 
	Penghubung sensor
	4 buah
	7.000
	28.000

	Sisir female
	Penghubung Arduino
	4 buah
	7.000
	28.000

	vinil
	Pelapis meja
	1x1,5meter
	48.000
	72.000

	buzzer
	Sumber bunyi peringatan
	1 buah
	80.000
	80.000

	Saklar power
	Memutus dan menghubungkan daya
	1 buah
	6.500
	6.500

	Switch reset
	Merestart ulang alat
	1 buah
	19.000
	19.000

	Impra board
	Alas meja simulasi
	2 buah
	45.000
	90.000

	Board kanopi
	Alas meja simulasi
	1 buah
	80.000
	80.000

	Baki
	Tempat melarutkan PCB
	2 buah
	7.000
	14.000

	Mobil-mobilan
	Media simulasi
	1 buah
	105.000
	105.000

	SUBTOTAL
	3.45.500



3. Perjalanan 
	Material
	Justifikasi
Perjalanan
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Perjalanan Unnes- Yogyakarta
PP
	Survey alat yang sudah ada
	3 orang 

	150.000
	450.000

	Perjalanan Unnes- Semarang kota
PP
	Survey peralatan dan bahan
	5 orang
3 kali
	50.000
	750.000

	Perjalanan Unnes- Semarang kota
PP
	Pembelian alat dan bahan
	3 orang 
4 kali
	50.000
	600.000

	Perjalanan Unnes- Semarang Kota PP
	Mencetak desain meja
	2 orang
	50.000
	100.000

	Perjalanan Operasional
	Perjalanan untuk kegiatan bimbingan dan lain-lain
	43 liter
	7.400
	318.200

	SUBTOTAL
	2.218.200



4. Lain-lain
	Material
	Justifikasi
Pemakaian
	Kuantitas
	Harga Satuan (Rp)
	Keterangan

	Sewa kamera  digital
	Dokumentasi
	1 buah
	240.000
	240.000

	Seminar
	Mencari masukan
	1 kali
	500.000
	500.000

	Media publikasi produk
	Mengenalkan produk pada masyarakat
	3 MMT dan 50 pamflet
	450.000
	450.000

	Print desain
	Mencetak desain meja simulasi
	1 buah
	210.000
	210.000

	Cetak baner
	Melengkapi presentasi, monev akhir dan media publikasi
	2 buah
	120.000
	240.000

	Prin laporan akhir kegiatan untuk monitoring dan evaluasi
	Monev Dikti
	4 buah
	20.000
	80.000

	Buku catatan
	Pengarsipan tahapan kegiatan
	2 buah
	10.000
	20.000

	SUBTOTAL
	1.740.000



Lampiran 3. Susunan Organisasi Tim Kegiatan dan Pembagian Tugas
	No
	Nama / NIM
	Program
Studi
	Bidang Ilmu
	AlokasiWaktu
(jam/ minggu)
	Uraian Tugas

	1
	Manfa’at/ 5202413091
	Pendidikan Teknik Otomotif
	Teknik Mesin
	8
	Koordinator pelaksana, desain rangkaian, perizinan

	2
	Ahmad Mafruchul Fitroh/ 5202413092
	Pendidikan Teknik Otomotif
	Teknik Mesin
	8
	Pembuatan proposal, pelaksana program, mencari bahan penelitian

	3
	Bima Wira Nusantoro/ 52024130
	Pendidikan Teknik Otomotif
	Teknik Mesin
	8
	Pelaksana program, manajemen keuangan, mencari bahan penelitian

	4
	Muhamad Kharis/ 5301413010
	Pendidikan Teknik Elektro
	Teknik Elektro
	8
	Pembuatan proposal, perizinan, desain rangkaian

	5
	Farida Muthi’ah/ 55302412127
	Pendidikan Teknik Informatika dan Komunikasi
	Teknik Elektro
	8
	Sekretaris, membuat logbook laporan harian penelitian 






Lampiran 4. Surat Pernyataan Ketua Kegiatan
	[image: ]
	KEMENTRIAN PENDIDIKAN DAN KEBUDAYAAN
UNIVERSITAS NEGERI SEMARANG
Gedung H : Kampus Sekaran - Gunung Pati – Seamarang
Pembantu Rektor Bidang Kemahasiswaan
Email: pr3@unnes.ac.id Telp/Fax: (024) 8508003



SURAT PERNYATAAN KETUA PELAKSANA
Yang bertanda tangan di bawah ini: 
Nama			: Manfa’at
NIM			: 5202413091
Program Studi   	: Pendidikan Teknik Otomotif
Fakultas   		: Teknik
Dengan ini menyatakan bahwa usulan PKM Karsa Cipta saya dengan judul:
“SEAJAMAN ANTIK (Sensor Jarak Aman dengan Gelombang Ultrasonik) Aplikasi Pemanfaatan Gelombang Ultrasonik sebagai Sensor Penunjuk Jarak Aman pada Mobil agar Terhindar dari Bahaya Kecelakaan” yang diusulkan untuk tahun anggaran 2015 bersifat original dan belum pernah dibiayai oleh lembaga atau sumber dana lain. 
Bilamana di kemudian hari ditemukan ketidak sesuaian dengan pernyataan ini, maka saya bersedia dituntut dan diproses sesuai dengan ketentuan yang berlaku dan mengembalikan  seluruh biaya penelitian yang sudah diterima ke kas negara. 
Demikian pernyataan ini dibuat dengan sesungguhnya dan dengan sebenar-benarnya. 
Semarang, 9 September 2015
Mengetahui,       						
Pembantu Rektor 	Yang menyatakan,
Bidang kemahasiswaan,       	




(Dr. Bambang Budi Raharjo, M.Si.)	(Manfa’at)
NIP. 196012171986011001	NIM. 5202413091


Lampiran 5. Gambaran Teknologi yang Hendak Dikembangkan 
Rancangan desain dan rangkaian kelistrikan yang akan dikembangkan dapat dilihat pada gambar berikut ini:


[image: ]
Cara kerja Alat Tabrak Motor
1. Arus mengalir dari akumulator menuju resistor (heater) melewati PTC.
2. Jika alat belum panas maka resistansi pada PTC kecil sehingga arus yang mengalir ke resistor sangat besar sehingga resistor cepat panas.
3. Jika resistor sudah panas  sesuai dengan suhu PTC (150o C) maka dengan otomatis  hamabatan PTC akan menjadi sangat besar sehingga arus yang mengalir menjadi kecil  menyebabakan suhu pada resistor menurun.
4. Jika suhu resistor di bawah 150o C maka dengan otomatis  resistanasi PTC akan menurun menyebabkan arus yang menggalir ke resistor kembali besar  sehingga resistor kembali panas sampai mencapai suhu 150o C, sehingga panas pada alat akan konstan sekitar 150o C.
5. Jika resistansi PTC kecil maka led warna merah akan menyala artinya  alat tersebut suhunya belum mencapai 150o C dan resistor sedang dalam proses pemanasan.
6. Jika resistansi PTC besar maka led warna hijau akan menyala dan warna merah akan padam artinya alat tersebut sudah mencapai 150o C. 
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